Robotik-Projekt :‘T

Der Motor

Die Motoren geben dem Roboter die Fahigkeit, sich zu bewegen. Der Motor hat einen eingebauten
Rotationssensor. Dank diesem Sensor kann durch Verandern der Powereinstellung jeder Motor mit
unterschiedlicher Geschwindigkeit betrieben werden.

Aufgabe 1:
Dein Roboter soll im Kreis fahren. Was musst du ihm sagen? Wann fahrt er links herum und wann
rechts herum?

Der Tastsensor &0

Der Tastsensor gibt dem Roboter einen Tastsinn. Ist der Sensor gedruickt, so ist er im Zustand ,,1“.

Wenn er nicht gedriickt wird, dann ist er im Zustand ,,0“.

Aufgabe 2:

Schreibe ein Programm, das den Roboter dazu bringt, den Zustand des Tasters auf dem Display
anzugeben. Lasse ihn danach fahren. Er soll anhalten, wenn er gegen einen Gegenstand fahrt.

Der Ultraschallsensor %

Der Ultraschallsensor ermoglicht dem Roboter, Abstdande zu Objekten zu berechnen, indem er die
Zeit misst, die benotigt wird, bis eine von ihm ausgesendete Schallwelle an ein Objekt stof3t und
deren Echo wieder empfangen wird.

Aufgabe 3:
Nun soll dein Roboter friih genug anhalten, bevor er gegen eine Wand oder einen Gegenstand fahrt.
Bringe ihn dazu, etwa 20 cm vor einem Hindernis stehen zu bleiben.

Der Farbsensor

Der Lichtsensor ermoglicht dem Roboter, Farben zu sehen oder zwischen Hell und Dunkel zu
unterscheiden. Er kann die Lichtintensitadt in einem Raum (Helligkeit) oder einer farbigen Oberflachen
messen.

Aufgabe 4:

Dein Roboter soll als letztes lernen, wie er einer schwarzen Linie auf hellem Untergrund folgen kann.



